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L RIASSUNTO 



L'apparecchiatura comprende un corpo scatolare ed un organo di 
bloccaggio dei pezzi da lavorare, operativamente collegato ad un 
attuatore elettrico per muoversi tra una prima ed una seconda po- 
sizione operativa. L'apparecchiatura di bloccaggio e altresi dota- 
ta di mezzi elettrici di commutazione , azionabili manualmente per 
invertire le polarita della tensione di alimentazione 
dell 'attuatore elettrico, per comandare selettivamente il movimen- 
to dell 'organo di bloccaggio verso l'una o l'altra posizione ope- 
rativa; i mezzi elettrici di commutazione della tensione di ali- 
mentazione, sono azionabili mediante una leva o un pulsante di co- 
mando . 
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DESCRIZIONE PER BREVETTO DI INVENZIONE 
Avente titolo: APPARECCHIATURA ELETTRICA DI BLOCCAGGIO 
CON COMANDO MANUAL E 
A nome della ditta: 

UNIVER S.P.A. 

Con sede in: Milano (MI) 

Depositata il: Al n° : 

* * * 

SFONDQ DELL' INVENZIONE 

La presente invenzione si riferisce alle apparec- 
chiature elettriche per il bloccaggio e/o la centratura 
di pezzi da lavorare, utilizzate ad esempio nel settore 
automobilist ico per bloccare lamiere o pezzi da saldare 
lungo linee di assemblaggio per le quali e necessario 
disporre di un numero elevato di apparecchiature di 
bloccaggio collegate ad una unita centrale di gestione, 
che devono essere di volta in volt a utilizzate per dif- 
ferent! condizioni di impiego e programmi di lavoro. 

Nell'ambito delle applicazioni sopra riferite, at- 
tualmente si fa uso prevalentemente di apparecchiature 
di bloccaggio dotate di attuatori pneumatici, che at- 
traverso idonee soluzioni meccaniche consentono sia un 
azionamento in automatico, che manuale. 

In particolare, 1 ' azionamento manuale risulta ne- 
cessario nelle fasi iniziali di messa a punto della li- 
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nea di assemblaggio , ovvero per interyenti specifici su 
alcune apparecchiature di bloccaggio, al verificarsi di 
guasti e di anomalie di funzionamento lungo la linea di 
produzione . 

In sostituzione delle apparecchiature di bloccag- 
gio azionate pneumat icamente, e stato altresi proposto 
l'uso di apparecchiature di bloccaggio azionate elet- 
tricamente, in quanto consentono di migliorare e di 
semplif icare la gestione dei comandi e dei controlli in 
uno stesso impianto. 

Apparecchiature di bloccaggio ad azionamento 
elettrico sono state descritte ad esempio in 
EP -A- 0 243 599, EP -A- 0 255 853 e WO 02/34473. 

Come risulta dai suddetti documenti, 

un' apparecchiatura di bloccaggio ad azionamento elet- 
trico in generale comprende un corpo scatolare che sup- 
porta, in modo girevole, un braccio operativamente col- 
legato ad un attuatore elettrico, costituito ad esempio 
da uno o piu motori elettrici di comando, per essere 
fatto ruotare tra una prima posizione angolare, detta 
di chiusura, in cui il braccio blocca un pezzo da lavo- 
rare contro una superficie di spallamento o contro un 
altro pezzo, ed una seconda posizione angolare, detta 
di apertura, in cui il braccio libera il pezzo o i pez- 
zi da lavorare suddetti. 



4 



IL MAN DAI 
ING. LUIGI C 




BERTI 



Simili apparecchiature di bloccaggio in generale 
comprendono dei sensori di posizione operativamente 
collegati ad una unita elettronica di controllo per 
fornire a quest' ultima segnali di controllo al raggiun- 
gimento della posizione angolare di apertura e di chiu- 
sura da parte del braccio di bloccaggio. 

II collegamento operativo tra il motore elettrico 
ed il braccio di bloccaggio, in generale viene fatto 
mediante un sistema meccanico di riduzione dei giri, ad 
esempio un riduttore ad ingranaggi e/o un accoppiamento 
vite-madrevite che, a causa del forte rapporto di ridu- 
zione e degli attriti interni praticamente rende diffi-" 
cile, se non impossibile, dotare una simile apparec- 
chiatura di bloccaggio di un sistema meccanico di aper- 
tura e di chiusura manuale. 

Nell'ambito di un simile problema generale, esiste 
altresi l'esigenza di ricercare soluzioni di comandi 
manuali standardizzabili , che siano applicabili indif- 
ferentemente a qualsiasi tipo di apparecchiatura elet- 
trica di bloccaggio, del tipo menzionato, appositamente 
predisposta per una simile applicazione . 

Attualmente non si conoscono apparecchiature elet- 
triche di bloccaggio dotate di un comando manuale, ne 
soluzioni idonee a risolvere i problemi sopra specifi- 
cati . 
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SCOPI DELL' INVENZIONE 

Scopo generale della presente invenzione e di for- 
nire un' apparecchiatura di bloccaggio azionata elettri- 
camente, che sia dotata di mezzi manuali di comando, 
per comandare selettivamente il movimento di un organo 
di bloccaggio verso la posizione di apertura, rispetti- 
vamente di chiusura, ad esempio durante la messa a pun- 
to di una linea produttiva, o per qualsiasi altra ne- 
cessity . 

Per gli scopi della presente descrizione, con 
1' espressione "apparecchiatura di bloccaggio", si in- 
tende un qualsiasi tipo di apparecchiatura dotata di un 
organo mobile, ad esempio un braccio rotante, un ele- 
mento a forma di gancio o di una spina, per bloccare, 
agganciare e/o centrare una lamiera o un pezzo da lavo- 
rare; nel seguito si fara riferimento ad apparecchiatu- 
re dotate di un braccio di bloccaggio girevole, solo a 
titolo esemplif icativo di una delle varie tipologie di 
apparecchiature a cui e diretta la presente invenzione. 

Un ulteriore scopo della presente invenzione e di 
f ornire un' apparecchiatura di bloccaggio azionata elet- 
tricamente, con comando manuale, che consenta un certo 
grado di standardizzazione e l'impiego di differenti 
tipi di comandi manuali con una stessa apparecchiatura 
di bloccaggio, o uno stesso tipo di comando manuale con 
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apparecchiature di bloccaggio di tipo differente. 

Un ulteriore scopo ancora della presente invenzio- 
ne e di f ornire un' apparecchiatura di bloccaggio ad a- 
zionamento elettrico, come precedentemente riferito, in 
cui il dispositivo di comando manuale sia integrato, 
vale a dire direttamente applicato all' apparecchiatura 
stessa, o collocabile in posizione remota. 

Un ulteriore scopo ancora della presente invenzio- 
ne, e di fornire un' apparecchiatura di bloccaggio con 
dispositivo di comando manuale, del tipo precedentemen- 
te riferito, in grado di fornire condizioni di lavoro 
paragonabili a quelle di un convenzionale comando ma- 
nuale di tipo meccanico, normalmente impiegato con ap- 
parecchiature di bloccaggio ad azionamento pneumatico, 
in modo da conformarsi alia manualita e alle abitudini 
di lavoro gia acquisite da un operatore. 
BREVE DESCR1ZI0NE DELL' INVENZ10NE 

Questi ed altri scopi secondo la presente inven- 
zione sono conseguibili mediante un' apparecchiatura e- 
lettrica di bloccaggio, dotata di un dispositivo di co- 
mando manuale in modo conforme alia rivendicazione 1. 

Ulterior! caratteris t iche e forme pref erenziali di 
realizzazione di comandi manuali per apparecchiature di 
bloccaggio ad azionamento elettrico secondo la presente 
invenzione, sono definite nelle rivendicazioni dipen- 
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Secondo un primo aspetto dell' invenzione, si e 
quindi fornita un' apparecchiatura di bloccaggio per 
pezzi da lavorare, del tipo comprendente: 

- un corpo scatolare; 

- un organo di bloccaggio supportato in modo mobi- 
le dal corpo scatolare; 

- un attuatore elettrico di comando, detto organo 
di bloccaggio essendo operativamente collegato 
all' attuatore elettrico per muoversi tra una prima ed 
una seconda. posizione; ed 

in cui e prevista un'unita elettronica di control- 
lo ed un circuito elettrico di alimentazione 
dell' attuatore, detto circuito elettrico essendo predi- 
sposto per invertire le polarita di una tensione di a- 
limentazione dell' attuatore; 

caratterizzata dal fatto di comprendere: 

un dispositivo di comando manuale per comandare la 
rotazione dell' organo di bloccaggio verso detta prima e 
seconda posizione; 

il dispositivo di comando manuale comprendendo 
mezzi elettrici di commutazione operativamente collega- 
ti all'unita elettronica di controllo per comandare se- 
lettivamente un' inversione delle polarita della tensio- 



ne di alimentazione dell' attuatore in funzione alia di- 
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rezione di movimento richiesta per 1' organo di bloccag- 
gio . 

II dispositivo di comando manuale pud comprendere 
un qualsiasi organo di azionamento dei mezzi elettrici 
di commutazione e di inversione delle polarita della 
tensione di alimentazione dell' attuatore; ad esempio 
puo comprendere un organo di comando a leva, un pulsan- 
te azionabile mediante la pressione di un dito, un pul- 
sante a sfioro azionabile mediante un utensile appunti- 
to, o un qualsiasi altro tipo di organo manuale di 
comando . 

II dispositivo manuale di comando puo essere inte- 
grato o fissato direttamente al corpo scatolare 
dell' apparecchiatura di bloccaggio, ovvero posizionato 
a distanza per un comando remoto. 

Pref eribilmente, per consentire un impiego univer- 
sale del dispositivo manuale di comando, indipendente- 
mente dal tipo e dalle caratteristiche 

dell' apparecchiatura di bloccaggio, il dispositivo di 
comando comprende un corpo cavo o blocchetto di allog- 
giamento dei mezzi elettrici di commutazione; il bloc- 
chetto di supporto inoltre e costruito e previsto per 
essere 'fissato direttamente al corpo scatolare 
dell' apparecchiatura di bloccaggio, o ad una struttura 
o elemento di supporto in posizione remota 
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apparecchiatura di bloccaggio stessa. 



Secondo una delle possibili forme di realizzazionfe 



pref erenziali, i mezzi elettrici di commutazione com- 
prendono un primo ed un secondo sensore azionabili me- 
diante un'apposita leva o pulsante manuale di comando . 

I sensori di commutazione sono alloggiati in una 
cavita del blocchetto di supporto, in posizioni distan- 
ziate; un organo di attivazione dei sensori e collegato 
ad una leva o altro mezzo manuale di comando, per esse- 
re mosso tra una posizione centrale di riposo, una pri- 
ma e rispettivamente una seconda posizione laterale di 
attivazione dei sensori, prevedendo mezzi elastici di 
sollecitazione agenti direttamente o indirettamente 
nell' organo di attivazione per mantenerlo stabilmente 
nella posizione centrale, riportandolo dopo ogni azio- 
namento . 

L'unita elettronica di controllo dell ' attuatore 
pud comprendere un microprocessore programmato per co- 
mandare 1' attuatore elettrico, durante 1' azionamento 
manuale, in modo da causare un movimento lento o a pas- 
si dell' organo di bloccaggio. 
BREVE DESCRIZIQNE DEI DISEGNI 

Queste ed ulteriori caratteristiche e vantaggi di 
un' apparecchiatura di bloccaggio ad azionamento elet- 
trico, con comando manuale secondo la presente inven- 
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zione, risulteranno maggiormente dalla descrizione che 
segue e dai disegni allegati relativi ad alcune forme 
di realizzazione pref erenziali, in cui : 

fig. 1 mostra uno schema generale di 
un' apparecchiatura di bloccaggio azionata elettricamen- 
te, con comando manuale secondo la presente invenzione; 

fig. 2 mostra una vista prospettica 
dell' apparecchiatura di bloccaggio provvista di un di- 
spositivo di comando manuale del tipo a leva; 

- fig. 3 mostra una vista in sezione del blocchet- 
to di supporto del dispositivo di comando manuale di 
fig. 2, in una condizione di riposo; 

- fig. 4 mostra una vista simile a quella di fig. 
3, in una condizione operativa; 

- fig. 5 mostra una sezione secondo la linea 5-5 
di fig. 3; 

- fig. 6 mostra una vista prospettica di 
un' apparecchiatura di bloccaggio, con il dispositivo di 
comando manuale a leva in posizione remota; 

- fig. 7 e una vista in sezione ingrandita del di- 
spositivo di comando remoto di fig. 6; 

fig. 8 mostra una vista prospettica di 
un' apparecchiatura di bloccaggio, con dispositivo di 
comando manuale a pulsante; 

- fig. 9 e una sezione ingrandita del dispositivo 
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di comando manuale a pulsante di fig. 8, fatta secondo 
la linea 9 - 9 di fig. 10; 

- fig. 10 e una vista in sezione secondo la linea 
10 - 10 di fig. 9; 

- fig. 11 e uno schema di flusso illustrativo del 
modo di funzionare in automatico e in manuale di 
un' apparecchiatura di bloccaggio dotata di un disposi- 
tivo manuale di comando secondo 1' inyenzione . 
DESCRIZIONE DE T TAG L I AT A DELL' INVENZIONE 

Con riferimento alia fig. 1 descriveremo una spe- 
cifica apparecchiatura di bloccaggio, azionata elettri- 
camente, provvista di un dispositivo di comando manuale 
secondo 1' invenzione, fermo restando che quanto si dira 
qui di seguito, deve essere inteso con riferimento a 
qualsiasi tipo di apparecchiatura di bloccaggio, come 
precedentemente rif erito . 

Con 10 in fig. 1 e stato indicato nel complesso 
un' apparecchiatura di bloccaggio particolarmente adatta 
per l'impiego nel settore automobilistico ; 

1' apparecchiatura comprende, in modo di per se noto, un 
corpo scatolare 11 a cui e imperniato in 12 un braccio 
di bloccaggio 13 per trattenere un qualsiasi pezzo da 
lavorare contro uno spallamento di supporto o contro un 
altro pezzo a cui deve essere saldato o connesso. 

II braccio di bloccaggio 13 e supportato per esse- 
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re mosso tra una prima ed una seconda posizione opera- 
tiva, ad esempio tra una posizione angolare, di apertu- 
ra, rappresentata con linee a tratti in fig. 1, nella 
quale il braccio 13 libera il pezzo o i pezzi da lavo- 
rare, ed una posizione angolare, di chiusura, rappre- 
sentata con linee continue in cui il braccio 13 blocca 
i pezzi da lavorare contro uno spallamento o superficie 
di supporto. 

II braccio di bloccaggio 13, in modo di per se no- 
to, e operativamente collegato ad un attuatore elettri- 
co 14, ad esempio un mo tore elettrico, mediante una 
biella articolata 15, un organo di spinta 16 assialmen- 
te allungabile, costituito ad esempio da un sistema vi- 
te-madrevite, ed un riduttore di giri 14' . 

II collegamento operativo tra il braccio di bloc- 
caggio 13 e il motore elettrico 14 pud essere di qual- 
siasi tipo opportuno ed e stato schematicamente indica- 
to in fig. 1 a puro titolo esemplif icativo . 

L' apparecchiatura di bloccaggio comprende altresi 
dei mezzi elettrici di commutazione e di inversione 
delle polarita della tensione di alimentazione del mo- 
tore elettrico 14 per comandare quest' ultimo a ruotare 
in una direzione e in direzione opposta alia preceden- 
te. 

I mezzi elettrici di commutazione possono essere 
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di qualsiasi tipo opportuno; ad esempio, come mostrato, 
possono comprendere un primo sensore 17 atto a forniri 
un segnale di chiusura del braccio 13, ed un secondo^^^*3i^^^g^ 
sensore 18 atto a fornire un segnale di apertura del 
braccio 13. 

I sensori 17 e 18 possono essere di qualsiasi ti- 
po, ad esempio ottico, magnetico, induttivo o di altro 
tipo; in particolare il sensore di apertura 18 pud es- 
sere costituito da un encoder rotante collegato 
all'albero del motore 14 in modo da generare una serie 
di segnali elettrici che consentono una programmazione 
ed un controllo del movimento in apertura ed in chiusu- 
ra del braccio 13. 

Cio pud avvenire ad esempio agendo su un preselet- 
tore manuale 19 mediante il quale e possibile impostare 
varie funzioni e variare l'angolo di apertura del brac- 
cio 13. 

L' apparecchiatura di bloccaggio 10 comprende infi- 
ne un dispositivo di comando manuale 20 che 
all ' occorrenza puo essere azionato da un opera tore per 
commutare le polarita della tensione di alimentazione 
del motore 14 e conseguentemente comandare la rotazione 
in apertura o in chiusura del braccio 13 o altro organo 
di bloccaggio. 

II dispositivo di comando manuale 20 puo essere di 
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qualsiasi tipo opportuno; ad esempio puo essere del ti- 
po a leva, a pulsante; in generale comprende mezzi e- 
lettrici di commutazione costituiti, nell' esempio in 
considerazione, da un primo sensore 21, da un secondo 
sensore 22, e da un organo 23 per attivare selettiva- 
mente l'uno o l'altro dei due sensori 21 e 22 agendo 
manualmente su un mezzo manuale di comando 24. 

I due sensori di commutazione 21 e 22 forniscono 
ad una scheda di controllo 25 collegata ad un circuito 
26 di azionamento del motore 14, segnali elettrici in- 
dicativi della direzione di rotazione del motore 14; a 
seguito di specifici segnali di comando ricevuti dalla 
scheda di controllo 25 il circuito 26 e in grado di in- 
vertire le polarita della tensione di alimentazione del 
motore 14, sia con f unzionamento in automatico che a 
seguito dell ' azionamento del comando manuale 20 da par- 
te di un operatore . 

Piu precisamente, come mostrato dallo schema di 
fig, 1, i vari sensori 17, 18, 21, 22, o simili dispo- 
sitivi di commutazione e/o di rilevamento delle posi- 
zioni del braccio di bloccaggio 13, nonche il preselet- 
tore di posizione 19 sono collegati, tramite 
un' interf accia 27, ad un microprocessore 28 interno al- 
ia scheda di controllo 25. 

II microprocessore 28 a sua volta e collegato, 
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tramite un buffer di uscita 29 e un buffer di ingresso 
30 ad un'unita 31 di gestione automatica delle varie 
apparecchiature di bloccaggio 10 appartenenti ad uno 
stesso impianto o linea di assemblaggio; il micropro- 
cessore 28 e altresi collegato alia scheda 26 di azio- 
namento del motore 14 tramite un driver di pilotaggio 
32, mentre con 33 in fig. 1 e stato indicato un circui- 
to di alimentazione della scheda di controllo 25. 

II microprocessore 28 puo essere programmato per 
controllare e gestire 1'intero ciclo di f unzionamento 
dell' apparecchiatura di bloccaggio 10; in particolare, 
agendo con il dispositivo di comando manuale 20, il mi- 
croprocessore 28 e programmato per comandare il movi- 
mento in apertura ed in chiusura del braccio 13 con ve- 
locity ridotta, ad esempio pari a meta della normale 
velocita di azionamento in automat ico, ovvero con un 
movimento a scatti a secondo del caso, avendo comunque 
la possibility di arrestare il braccio 13 in una qual- 
siasi posizione, a seguito del rilascio del dispositivo 
di comando manuale 20. 

Come precedentemente riferito, il dispositivo di 
comando manuale 20 puo essere di qualsiasi tipo e co- 
munque collocato; ad esempio puo essere collocato di- 
rettamente 'sul corpo 11 dell' apparecchiatura di bloc- 
caggio, ovvero puo essere collocato in posizione remo- 
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ta, a secondo delle necessita. 

In particolare, come verra piu avanti spiegato, il 
dispositivo di comando manuale 20 puo essere reso in- 
tercambiabile prevedendo un blocchetto di supporto di 
forma e dimensioni standardizzate, che puo essere ap- 
plicato a qualsiasi tipo di dispositivo di bloccaggio 
opportunamente predisposto per tale scopo. 

Una prima possibile applicazione e realizzazione 
di un dispositivo di comando manuale 20, e rappresenta- 
ta nelle figure da 2 a 5 dei disegni allegati. 

Come mostrato in fig. 2, dove sono stati usati al- 
cuni riferimenti numeric! di fig. 1 per indicare parti 
simili od equivalent!, 1 ' apparecchiatura di bloccaggio 
10 comprende un dispositivo di comando manuale 20 azio- 
nato da una leva 24; il dispositivo di comando manuale 
20 e fissato su un lato del corpo 11 che e opposto a 
quello di imperniamento della leva di bloccaggio 13, in 
corrispondenza di una apposita. apertura prevista nel 
corpo 11 stesso. 

Le figure 3, 4 e 5 dei disegni mostrano una prima 
forma di realizzazione del dispositivo di comando a le- 
va, per 1' apertura e la chiusura manuale 
dell' apparecchiatura di bloccaggio 10; il dispositivo 
di comando manuale a leva di fig. 2 e stato realizzato 
per riprodurre le stesse funzionalita dei dispositivi 
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di comando manuali di tipo meccanico normalmente xij^-.i 
lizzati sulle apparecchiature di bloccaggio azionlgts 
pneumaticamente, in modo da sopportare anche caricfr^T, 
gravosi applicati alia leva di comando, senza influire 
sulla parte elettrica. 

Nell' esempio di figg. 2-5, il comando avviene 
per mezzo della leva 2 4 che agisce in tre posizioni: 
una centrale di riposo, e due laterali di cui una di 
chiusura e 1'altra di apertura del braccio 13. 

II ritorno della leva alia posizione centrale av- 
viene automaticamente al rilascio della leva stessa. 

A questo proposito, come mostrato nelle figure 3, 
4 e 5, la leva 24 e fissata ad un asse 35 supportato 
per ruotare angolarmente da un blocchetto cavo 36. 

L'asse 35 della leva di comando 24 presenta un 
braccio laterale 37 che termina con un setto o sporgen- 
za piana 38 per 1' azionamento selettivo dei due sensori 
21 e 22. 

I due sensori 21 e 22 sono supportati in posizioni 
distanziate da una piastra 39 che chiude frontalmente 
una cavita 40 di alloggiamento dei sensori 21, 22 e del 
braccio 37 della leva di comando manuale 24. 

Come precedentemente riferito, la leva 24 agisce 
in tre- posizioni, in particolare nella posizione cen- 
trale di riposo, mostrata in fig. 3 e in due posizioni 
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lateralis una sola ruostrata in fig. 4, nelle quali ven- 
gono attivati selettivamente i due sensori 21 e 22 di 
apertura e rispettivamente di chiusura 

dell' apparecchiatura di bloccaggio. 

II braccio 37 della leva di comando 24 e mantenuto 
costantemente nella sua posizione centrale, ed e auto- 
maticamente riportato in questa posizione dall'azione 
di opportuni mezzi elastic! di sollecitazione comunque 
conformati e disposti. 

Ad esempio, come mostrato, detti mezzi elastici di 
sollecitazione possono essere costituiti da un pacco di 
molle a tazza 41, 42 che agiscono su due lati opposti 
del braccio 37 della leva di comando 24, mediante 
1' interposizione di un organo di rotolamento 43, 44 co- 
stituito ad esempio da una sfera interposta tra ciascun 
pacco di molle 41, 42 ed una rispettiva sede 45, 46 
formata sul braccio 37 della leva di comando 24. 

I sensori 21 e 22 per 1' apertura e la chiusura ma- 
nuale dell ' apparecchiatura di bloccaggio possono essere 
di qualsiasi tipo opportune; ad esempio possono essere 
dei sensori ottici, magnetici, di tipo induttivo o pos- 
sono essere costituiti da un qualsiasi tipo di disposi- 
tivo interruttore elettrico azionabile manualmente tra- 
mite una leva, un pulsante o un qualsiasi altro organo 
mobile di comando manuale. 
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Gli stessi mezzi elastici di sollecitazione del 
braccio 37 della leva 24 o altro organo di comando, 
possono essere comunque realizzati: ad esempio possono 
essere costituiti da un qualsiasi tipo di molla a lami- 
na, da molle a spirale o da molle a tazza alloggiate in 
apposite sedi nel blocchetto di supporto 36. 

Nel caso di figg. 2 - 5 il dispositivo di comando 
manuale 20 e direttamente posizionato sul corpo scato- 
lare dell' apparecchiatura di bloccaggio 10. 

Secondo un' altra possibile soluzione, mostrata 
nelle figure 6 e 7, il dispositivo di comando manuale 
20 pud essere collocato in una posizione remota rispet- 
to all ' apparecchiatura di bloccaggio 10. 

Anche nelle figure 6 e 7 sono stati usati gli 
stessi riferimenti numerici delle figure precedenti, 
per indicare parti simili od equivalenti. 

Nuovamente, il dispositivo manuale di comando 20 
comprende un blocchetto standardizzato 36 del tutto i- 
dentico al blocchetto 36 di fig. 3, per 1' alloggiamento 
dei due sensori 21 e 22, del braccio 37 della leva di 
comando 24 e dei mezzi elastici di sollecitazione 41 e 
42 . 

Nel caso di figg. 6 e 7 il blocchetto 36 e fissato 
in modo rimovibile, tramite viti, ad una flangia 48 me- 
diante la quale il dispositivo di comando manuale 20 
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pub essere a sua volta fissato, in modo rimovibile, ad 
una qualsiasi struttura o superficie, in posizione re- 
mota dall' apparecchiatura di bloccaggio 10. 

II collegamento elettrico tra i sensori 21 e 22 
interni al blocchetto 36 e la scheda 25 che governa il 
ciclo operativo dell' apparecchiatura di bloccaggio 10, 
ovvero il circuito elettrico che comanda il motore e- 
lettrico 14, i quali sono collocati internamente 
all' apparecchiatura 10, e ottenuto mediante un cavo e- 
lettrico 49 di opportuna lunghezza; il cavo 49 e prov- 
visto di normali connettori elettrici 50 e 51 alle sue 
estremita, che si innestano in corrispondenti connetto- 
ri 52, 53 previsti sulla flangia 48 del blocchetto 36, 
nonche su un blocchetto ausiliario 36' fissato in modo 
rimovibile al corpo 11 dell ' apparecchiatura di bloccag- 
gio; anche il blocchetto 36' presenta dimensioni stan- 
dardizzate in modo simile al blocchetto 36 del disposi- 
tivo di comando 20 mostrato in fig. 2. 

Una terza soluzione alternativa e mostrata nelle 
figure 8, 9 e 10 dei disegni allegati, dove nuovamente 
sono stati usati gli stessi riferimenti numerici per 
indicare parti simili od equivalenti agli esempi prece- 
denti . 

Anche in questo caso 1' apparecchiatura di bloccag- 
gio 10 e provvista di un dispositivo di comando manuale 
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20 integrato con 1 ' apparecchiatura di bloccaggio stes- c 



sa, che consente di muovere in apertura ed in chiusura 



il braccio di bloccaggio 13 premendo opportuni pulsanti 
55, 56 azionabili mediante le dita di una mano, nel ca- 
so in cui siano sporgenti, o mediante un utensile a 
punta nel caso in cui i pulsanti 55 e 56 siano incorpo- 
rati nel blocchetto stesso, ovvero del tipo cosiddetto 
"a sfioramento" . 

Nuovamente, il blocchetto 36 presenta dimensioni 
standardizzate per essere applicato come parte inte- 
grante della stessa apparecchiatura di bloccaggio* 

Anche nel caso di figure 8 - 10, il blocchetto 36 
presenta una cavita interna 40 per 1 ' alloggiamento dei 
sensori 21 e 22 o altro dispositivo elettrico di commu- 
tazione equivalente, in modo analogo ai blocchetti 36 
degli esempi precedenti. 

1/ esempio di figure 8 - 10 si differenzia dagli 
esempi precedenti in quanto i due sensori 21 e 22 ven- 
gono ora azionati premendo un rispettivo pulsante 55 e 
56 accessibile dall'esterno sulla faccia frontale del 
blocchetto 36 che e opposta a quella della piastra 39 
di supporto dei due sensori 21 e 22. 

Secondo un altro aspetto dell ' invenzione , una ca~ 
ratteristica comune alle varie soluzioni consiste ap- 
punto nell'uso di un blocchetto 36 di supporto del di- 
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spositivo manuale di comando 20, avente dimensioni 
standardizzate per essere fissato direttaiuente al corpo 
11 dell' apparecchiatura di bloccaggio 10, in corrispon- 
denza di un' apposita apertura formata nel corpo scato- 
lare 11, in corrispondenza della quale il dispositivo 
di comando manuale 20 viene fissato mediante apposite 
viti 57, o in un altro modo idoneo; attraverso tale a- 
pertura i sensori 21 e 22, o altro mezzo elettrico di 
commutazione della polarita della tensione di alimenta- 
zione del motore o attuatore elettrico 14, possono es- 
sere elettricamente collegati ad un circuito elettrico 
interno alia stessa apparecchiatura di bloccaggio. 

Tutto cio da la possibility, sia al costruttore 
che ad un utilizzatore, di utilizzare i vari tipi di 
comando manuale 20, applicabili di volta in volta ad un 
qualsiasi tipo di apparecchiatura di comando necessaria 
per uno specifico impiego, fissando il comando manuale 
direttamente al corpo 11 dell' apparecchiatura di bloc- 
caggio, o in posizione remota, come precedentemente ri- 
ferito; quanto sopra si traduce in un considerevole 
vantaggio pratico sia per quanto riguarda la produzione 
che 1' impiego delle apparecchiature di bloccaggio e dei 
rispett'ivi dispositivi di comando manuali. 

Benche il dispositivo di comando a pulsante in 
fig. 8 sia stato rappresentato come parte integrante 
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alia stessa apparecchiatura di bloccaggio, e del tutto 
evidente che anche in questo caso puo essere collocato 
in posizione remota, in modo simile al dispositive* ma- 
nuale di comando a leva dell' esempio di fig. 6. 

Da quanto detto e mostrato nei disegni allegati, 
si sara dunque compreso che si e fornita 
un' apparecchiatura di bloccaggio per pezzi da lavorare, 
azionata elettricamente, provvista di un dispositivo di 
comando manuale operativamente collegato ad un circuito 
di controllo e di alimentazione dell' attuatore elettri- 
co, che governa sia un f unzionamento in automatico che 
un azionamento in manuale. 

Cio e chiarito a titolo di esempio dallo schema di 
flusso di fig. 11 il quale mostra le fasi fondamentali 
sia durante la chiusura e l'apertura automatica, *che 
manuale dell ' apparecchiatura . 

II modo di funzionare dell ' apparecchiatura di 
bloccaggio azionata elettricamente, provvista di un di- 
spositivo di comando supplementare azionabile manual- 
mente secondo la presente invenzione, e rappresentato 
dallo schema di flusso di fig. 11. 

Si supponga che per un qualsiasi motivo, dopo la 
messa a punto di un impianto provvisto di apparecchia- 
ture di bloccaggio secondo la presente invenzione, ov- 
vero durante il f unzionamento dell' impianto stesso si 
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debba procedere alia chiusura di una delle apparecchia- 
ture di bloccaggio; cio pud essere fatto agendo diret- 
tamente sul dispositivo manuale di comando 20. 

Pertanto, agendo ad esempio sulla leva 24 del di- 
spositivo di bloccaggio mostrato in fig. 2, facendola 
ruotare nel senso di attivare il sensore 21, dopo la 
fase di avviamento o di "start" Fl, il sistema sara in 
grado di sentire se e stato dato un comando di chiusura 
manuale, fase F2, ovvero un comando di chiusura automa- 
tica, fase F7 . 

Nel caso in cui il sistema senta che e stato dato 
un comando di chiusura manuale, fase F2 (SI), avra ini- 
zio la corsa di chiusura manuale del braccio di bloc- 
caggio 13, fase F3, per poi passare alia fase F4 di 
controllo della posizione del braccio 13, mediante il 
sensore di posizione 17. 

Nel caso in cui la fase F4 sia negativa (NO) , il 
sistema ritornera alia fase F2 e continuera a riciclare 
fintanto che la fase F4 di controllo della posizione 
risultera positiva (SI) . 

A questo punto verra emesso segnale di avvenuta 
chiusura, fase F5, ponendo quindi fine al ciclo, fase 
F6. 

Nel caso in cui la fase F2 sia negativa (NO) il 
sistema passera automaticamente alia fase F7 trasmet- 
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tendo 



un 



comando 



di 



chiusura 



automatica 



dell' apparecchiatura di bloccaggio, dopo di che passera 



alia fase F8 nel corso della quale avverra la corsa di 
chiusura automatica del braccio di bloccaggio 13. 

Nuovamente, fintanto che la fase F4 fornira una 
risposta negativa (NO) , il sistema continuera a ricir- 
colare alia fase F7 fintanto che il sensore 17 non for- 
nira un segnale di avvenuto controllo della posizione; 
quindi si passera alia fase F5, ed alia successiva fase 
F6 di fine ciclo, come nel caso precedente. 

Si supponga ora di dover comandare manualmente in 
apertura 1 ' apparecchiatura di bloccaggio agendo sempre 
sul dispositivo di comando manuale 20; dopo la fase di 
avviamento o di ''start' 7 (Fl) , il sistema passera alia 
fase F9 emettendo un segnale di comando per 1' apertura 
manuale . 

Se la risposta della fase F9 e positiva (SI) , poi- 
che durante la fase F10 il sensore di controllo in a- 
pertura 18 fornira una risposta negativa (NO) , conti- 
nuando ad agire sul comando manuale 20 la corsa in a- 
pertura del braccio 13 continuera fintanto che il sen- 
sore 18 non emettera un segnale positivo (SI) di con- 
trollo di posizione, fase F10, ed il sistema passera al- 
ia fase F12 di emissione di un segnale di avvenuta a- 
pertura, e quindi alia fase F6 di fine ciclo. 
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Diversamente, nel caso in cui la risposta nella 
fase F9 sia negativa (NO) il sistema passera alia fase 
F13 emettendo un comando di apertura automatica, prose- 
guendo quindi con le fasi F10, Fll, F12 ed F6 come nel 
caso precedente. 

Da quanto detto e mostrato, risultera evidente che 
si e fornito un' apparecchiatura di bloccaggio azionata 
elettricamente, particolarmente adatta per l'impiego 
nel settore automobilistico, dotata di un doppio siste- 
ma di comando manuale ed automatico per 1' apertura e la 
chiusura dell' apparecchiatura stessa . 

S'intende comunque che quanto e stato detto e mo- 
strato con riferimento ai disegni allegati e stato dato 
a puro titolo esemplif icativo delle caratteristiche ge- 
nerali e di alcune forme di realizzazione preferenzia- 
li; pertanto altre modifiche potranno essere apportate 
sia all' apparecchiatura di bloccaggio in se, che al di- 
spositivo di comando manuale, senza con cio allontanar- 
si dallo scopo delle rivendicazioni allegate. 
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RIVENDICAZIQNI 

1. Apparecchiatura di bloccaggio per pezzi da lavo- 
rare, del tipo comprendente : 

- un corpo scatolare; 

- un organo di bloccaggio supportato in modo mobi- 
le dal corpo scatolare; 

- un attuatore elettrico di comando, detto organo 
di bloccaggio essendo operativamente collegato 
all' attuatore elettrico per muoversi tra una prima ed 
una seconda posizione; ed 

in cui e prevista un'unita elettronica di control- 
lo ed un circuito elettrico di alimentazione 
dell' attuatore, detto circuito elettrico essendo predi- 
sposto per invertire le polarita di una tensione di a- 
limentazione dell' attuatore; 

caratterizzata dal fatto di comprendere: 

un dispositivo di comando manuale per comandare la 
rotazione dell' organo di bloccaggio verso detta prima e 
seconda posizione; 

il dispositivo di comando manuale comprendendo 
mezzi elettrici di commutazione operativamente collega- 
ti all'unita elettronica di controllo per comandare se- 
lettivamente un' inversione delle polarita della tensio- 
ne di alimentazione dell' attuatore in funzione alia di- 
rezione di movimento richiesta per 1' organo di bloccag- 
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2. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 1, caratterizzata dal fatto che il dispositi- 
vo di comando manuale e fissato direttamente al corpo 
scatolare della stessa apparecchiatura di bloccaggio. 

3. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 1, caratterizzata dal fatto che il dispositi- 
vo di comando manuale e collocato in posizione remota 
ed e collegato ad una unita elettronica di controllo 
del circuito elettrico di alimentazione dell' attuatore, 
posta internamente a detto corpo scatolare, mediante un 
cavo conduttore. 

4. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 1, caratterizzata dal fatto che il dispositi- 
vo di comando manuale comprende un organo azionabile 
manualmente per il comando di mezzi elettrici di commu- 
tazione . 

5. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 1, caratterizzata dal fatto che detto organo 
manuale di comando e costituito da una leva. 

6. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 4, caratterizzata dal fatto che detto organo 
manuale di comando e costituito da un pulsante. 

7. Apparecchiatura di bloccaggio secondo le riven- 
dicazioni 1 e 4, caratterizzata dal fatto di comprende- 
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re : 

- un corpo di supporto per il dispositivo di co- 
mando manuale; 

- un primo ed un secondo sensore, in una cavita di 
alloggiamento di detto corpo di supporto; e 

- mezzi di comando azionabili manualmente per co- 
mandare selettivamente detto primo e secondo sensore; 

- detto corpo di supporto del dispositivo manuale 
di comando essendo costruito e previsto di dimensioni 
standardizzate per adattarsi ad una corrispondente a- 
pertura nel corpo scatolare dell 9 apparecchiatura di 
bloccaggio, per il collegamento dei sensori all'unita 
elettronica di controllo interna all ' apparecchiatura 
stessa . 

8. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 7, caratterizzata dal fatto che detti mezzi 
di comando dei sensori comprendono un organo di comando 
manuale, mobile tra una posizione centrale, una prima 
ed una seconda posizione laterale di comando per detto 
primo e secondo sensore, e dal fatto di comprendere 
mezzi di sollecitazione elasticamente cedevoli, agenti 
per riportare e mantenere 1' organo manuale di comando 
in detta posizione centrale. 

9. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la riven- 
dicazione 8, in cui 1' organo manuale di comando si pro- 
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tende nella cavita del corpo di supporto per ruotare 
tra la posizione centrale e dette posizioni laterali, 
caratterizzata dal fatto che detti mezzi di sollecita- 
zione elasticamente cedevoli comprendono un primo ed un 
secondo organo elastico disposti su lati opposti 
dell' organo manuale di comando . 

10. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la ri- 
vendicazione 8, caratterizzata dal fatto che un organo 
di rotolamento e interposto tra ciascun organo elastico 
di sollecitazione, ed un corrispondente lato dell'or- 
gano manuale di comando. 

11. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la ri- 
vendicazione 10, caratterizzata dal fatto che 1' organo 
manuale di comando, su ciascun lato, presenta una sede 
di alloggiamento per detto organo di rotolamento. 

12. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la ri- 
vendicazione 1, ulteriormente caratterizzata dal fatto 
di comprendere un selettore elettrico operativamente 
collegato all'unita elettronica di controllo, per va- 
riare la posizione angolare di apertura del braccio di 
bloccaggio . 

13. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la ri- 
vendicazione 1, caratterizzata dal fatto che l'unita di 
controllo comprende un microprocessor programmabile 
per variare la velocita di rotazione dell' attuatore e 
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la velocita dell' organo di bloccaggio, durante un azio- 
namento manuale. 

14. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la ri- 
vendicazione 13, caratterizzata dal fatto che detto mi- 
croprocessore e programmato per ridurre la velocita di 
movimento dell'organo di bloccaggio. 

15. Apparecchiatura di bloccaggio secondo la ri- 
vendicazione 13, caratterizzata dal fatto che detto mi- 
croprocessore e programmato per comandare un movimento 
a passi dell'organo di bloccaggio. 
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